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REPUBLIQUE ALGERIENNE DEMOCRATIQUE ET POPULAIRE
MINISTERE DE L’ENSEIGNEMENT SUPERIEUR ET DE LA RECHERCHE SCIENTIFIQUE
Arrété n° AoU\ du 273 SEP. 205
portant Ihabilitation de I’Ecole Nationale Supérieure de Technologie des Systémes Autonomes a
assurer la formation du second cycle en vue de ’obtention du diplome d’ingénieur d’état
en «Automatique» Spécialité «Unmanned Systems Navigation and Control»

Le Ministre de I’Enseignement Supérieur et de la Recherche Scientifique,

- Vu la loi n°99-05 du 18 Dhou El Hidja 1419 correspondant au 4 avril 1999, modifiée et complétée, portant loi
d'orientation sur l'enseignement supérieur ;

- Vu le décret présidentiel n°25-241 du 21 Rabie El Aouel 1447 correspondant au 14 septembre 2025, portant
nomination des membres du Gouvernement;

- Vu le décret présidentiel n°23-416 du 12 Joumada El Oula 1445 correspondant au 26 novembre 2023, modifi¢,
portant statut-type de I’école nationale supérieure relevant du péle technologique de la ville de Sidi Abdellah,
wilaya d’Alger ;

- Vu le décret exécutif n°13—77 du 18 Rabie El Aouel 1434 correspondant au 30 janvier 2013, fixant les attributions
du ministre de I’enseignement supérieur et de la recherche scientifique ;

- Vu le décret exécutif n°13-306 du 24 Choual 1434 correspondant au 31 aoGt 2013, modifié, portant organisation de
stages pratique en milieu professionnel a I’intention des étudiants ;

- Vu le décret exécutif n°22-208 du 5 Dhou El Kaada 1443 correspondant au 5 juin 2022, fixant régime des études
et de formation en vue de I’obtention des diplomes de I’enseignement supérieur,;

- Vu le Décret exécutif n°23-434 du 18 Joumada El Oula 1445 correspondant au 2 décembre 2023 portant création
de I’école nationale supérieure de technologie des systémes autonomes,

- Vu Parrété n°1564 du 05 octobre 2016, portant création attributions, composition, organisation et fonctionnement
du Comité pédagogique National des Ecoles Supérieures,

- Vu Iarrété n° 898 du 26 juin 2024, fixant les modalités d’inscription et de réinscription dans les études en vue de
I’obtention du diplome d’ingénieur d’état ainsi que les modalités d’organisation, d’évaluation et de progression
dans les études pour I’Ecole Nationale Supérieure en Nanosciences et Nanotechnologies et I’école Nationale
Supérieure de Technologie des Systémes Autonomes,

- Vu le Procés-verbal de la réunion de la Comité Pédagogique National des Ecoles Supérieures - Domaine- Sciences
et Technologie, du 24 juin 2025.

ARRETE :

Article 1: Le présent arrété a pour objet I’habilitation de I’Ecole Nationale Supérieure de Technologie des Systemes
Autonomes a assurer la formation du second cycle en vue de I'obtention du dipléome d’ingénieur d’état en
«Automatique» Spécialité «Unmanned Systems Navigation and Control».

Art. 2: Le programme pédagogique en vue de I'obtention du diplome d’ingénieur d’état en «Automatique»
Spécialité «Unmanned Systems Navigation and Control» a I’'Ecole Nationale Supérieure de Technologie des
Systémes Autonomes est fixé conformément a ’annexe du présent arrété.

Art. 3: Les dispositions du présent arrété sont applicables pour les promotions d’étudiants inscrits au second cycle a
I’Ecole Nationale Supérieure de Technologie des Systémes Autonomes a compter de I’année universitaire 2025-
2026.

Art. 4: Le Directeur Général des Enseigne la Formation et le Directeur de I’Ecole Nationale Supérieure
de Technologie des Systémes Autono g)mtﬁﬁ'ba\ \chacun en ce qui le concerne, de I"application du présent
arrété qui sera publié¢ au bulletin ofﬁc ]d/gff,eﬁé‘é%ne n:t,supeneur et de la recherche scientifique.

, 4 % --‘t" v \ Fait a Alger le: ‘9 g SEP; o) o IRRREE
|| g il e
\ & \' Vgl SN x| p/Le Ministre de ’Enseignement Supérieur
el St :“\:i‘ et de la Recherche Scientifique
\ e o



Annexe de Parrété n® /(Obl (_ du 23 SEP 2025

portant Phabilitation de I"Ecole Nationale Supérieure de Technologie des Sysiémes Autonomes 2 assurer la formation du second cycle
en vue de obtention du diplome d’ingénieur d’état en «Automatique» Spécialité «Unmanned Systems Navigation and Centrol»

e Semester |

Weekly workload (15 weeks / Semester) Evaluation method

®
(=]
e | O .
Teaching Unit TU Semester . Laboratory a-olins — § i Continuous assessment Final
workload | Lectures | Tutorials S | £ Laborato
Work work work 8 | * | Tutorials ry Exam
- Work
UEFLLI 165h00mn | 4h00mn | 3h00mn |  2h00mn 9h00mn 2h00mn _ o
Linear Control Systems 82h30mn 2h00mn | 1h30mn 1hOOmn 4h30mn 1hOOmn 414 20% 20% 60%
Embedded Systems Design 82h30mn 2h00mn | 1h30mn Th0Omn 4h30mn ThOOmn 4 | 4 20% 20% 60%
UEF1.1.2 247h30mn 6h00mn | 4h30mn 3h00mn 13h30mn 3h00mn 12| 12
Advanced Electronics 82h30mn 2h00mn | 1h30mn 1h00mn 4h30mn 1hOOmn 4|4 20% 20% 60%
Instrumentation and Sensors ' 82h30mn 2h00mn | 1h30mn ThOOmn 4h30mn 1h0Omn 4| 4 20% 20% 60% -
Digital Signal Processing 82h30mn 2h00mn | 1h30mn 1hOOmn 4h30mn 1h00mn 4| 4 60%

UEMLLI 135h00mn | 3h00mn | 1h00mn 7h00mn 2h00mn

Introduction to Linux 60h00mn | 1h0Omn / 2h00mn 3h00mn 1h00mn | 3 | 3 / 40% " 60%
1h00mn 20% 20% 60%

Optimization Techniques 75h00mn

2h00mn | 1hOOmn 1hOOmn 4h00mn

l00mn
[hOOmn

30h00mn
30h00mn

UETL.LI
Ethics and Safety in Al and Robotics

ThO0mn
1hOOmn Th0Omn 2 [ 2
31h30mn 9h00mn | 30 | 30

UEDI.1.1 30h00mn Th0Omn -
Principles of Flight and Aeronautics 30h00mn 1hOOmn" | -~
Total Semester 607h30mn | 15h00mn |




e Semester 2

Annexc de 'arrété n®

23 SF

es a assm ia formation du second cycle
ayned Systems Navigation and Control»

A4
Weekly workloa\lﬂ%\v “‘ ‘“ ‘@{)t-.

g A ’Evaluation method
Teaching Uait (UE) \S‘;T:f:::; Lectures | Tutorials Labora ry} /;-qn \"‘ Personal § ‘g;: ConflnuousLa:;zsrsaT::: i
Work - work 2 Tutorials Exam
. - Work
Core Teaching Unit (UEF) : : i
UEF1.2.1 157h30mn | 4h00mn | 2h30mn 2h00mn 8h30mn 2h00mn 717
State Space Analysis and Control Design 75h00mn | 2h00mn | ThOOmn 1h0Omn 4h00mn 1hOOmn 4| 4 20% 20% 60%
g;:f;a;‘cs and Dynamics of Unmanned | g5y 300 | 2h00mn | 1h30omn | - 1h0OmN 4h30mn hoOmn | 3 | 3| 20% 20% 60%
UEF1.2.2 165h00mn | 4h00mn | 3h00mn 2h00mn 9h00mn 2h00mn 6|6 | ;
m:f;::;gtg':s" Contzal of Ruhotic 82h30mn | 2h00mn | 1h30mn |  1h0OMN 4h30mn 1hoOmn | 3 | 3
Actuators 82h30mn | 2h00mn | 1h30mn 1ThOOmn 4h30mn 1h0Omn 313 20% 20% 60%
Methodology Teaching Unit (UEM)
UEM1.2.1 120h00mn | 2h00mn | 1h0Omn 3h00mn 6h00mn 2h00mn 6|6
Communication Systems 60h00mn | ThOOmn | 1hOOmn ThOOmn 3h00mn 1h00mn 313 20% 20% 60% -
Real Time Operating Systems 60h00mn | 1hOOmn / ~ 2h00mn 3h00mn 1hOOmn 313
UEM1.2.2 127h30mn | 2h30mn | 1h00mn 3h00mn 6h30mn 2h00mn 66| =2 el
Power Electronics 67h30mn | 1h30mn | 1hOOmn 1h0Omn 3h30mn 1h00mn 313 20% 20% 60%
Introduction to Machine Learning 60h00mn | 1h0Omn / 2h00mn 3h00mn 1h0Omn 313 / 40% 60%
Cross-disciplinary Teaching Unit (UET) T ey e b oA S ;
UETI1.2.1 30h00mn | 1hOOmn 1Th00mn 1h00mn
gjﬁ‘;ﬁ:""s and Standards for Unmanned | 306600 | 1hoomn | / / 1hoOmn | ThoOmn |2 |2 | / / 100%
Discovery Teaching Unit (UED)
UED1.2.1 60h00mn / / 1h00mn 1h00mn 3h00mn 3|3
Capstone Project | 30h00mn / / 1Th00mn Th00mn 1h00mn 212 / 100% /
Training Internship | 30h00mn / / / / 2h00mn |1 / 100% /
Total Semester S2 660h00mn | 13h30mn | 7h30mn |  11h00mn 32000mn | 12h00mn T L




e Semester 3
Weekly wor o Evaluation method
e | O .
Teaching Unit (UE) SeNigsey ) Personal § é CARGasis sssessneit Final
workload | Lectures | Tutorials 2= . Laboratory
work S Tuiorials Exam
- Work
Core Teaching Unit (UEF) 438 i Eeress :
UEF2.1.1 202h30mn | Sh00mn | 2h00mn 3h30mn 10h30mn 3h00mn | 9 | 9 [ o SR s SR
“D’I::i‘;"’f”ab'e Control Systems 75h00mn | 2h00mn | 1h0Omn | 1h0Omn 4h00mn hoomn | 3 | 3| 20% 20% 60%
Computer Vision 67h30mn 2h00mn / 1h30mn 3h30mn 1h00mn 313 / 40% 60%
System Identification 60h00mn ThOOmn | ThOOmn 1h0Omn 3h00mn 1h0Omn 313
UEF2.1.2 - 210h00mn | 5h30mn | 2h00mn 3h30mn 11h00mn 3h00mn 919
PN L AT 75h00mn | 2h00mn | ThOOmn 1h0Omn 4h00mn 1hoomn | 3 | 3
Navigation
Filtering and Recursive Estimation 75h00mn 2h00mn | 1h0Omn Th0Omn 4h00mn 1h00mn 313 20% 20% 60%
g::i;’;“d Embodder Sysiems 60h00mn | 1h30mn |  / 1h30mn 3h00mn thoomn | 3 [ 3| 7 40% 60%
Methodology Teaching Unit (UEM)
UEM2.1.1 60h00mn | ThOOmn / 2h00mn 3h00mn Thobmn | 3 | 3 &I <
Neural Networks and Deep Learning 60h00mn 1hOOmn / 2h00mn 3h00mn 1h0Omn 3|3 / 40% 60%
Cross-disciplinary Teaching Unit
(UET)
UET2.1.1 112h30mn | 1h30mn | 1h00mn 3h00mn 5h30mn 2h00mn 5 SR
Antennas and Propagation 67h30mn Th30mn | Th0Omn 1h00mn 3h30mn Th0Omn 3 20% 20% 60%
Mechanical CAD for Robotics 45h00mn / / 2h00mn 2h00mn Th0Omn 2 / 100% 00%
Discovery Teaching Unit (UED)
UED2.1.1 60h00mn 1h00mn / 1h00mn 2h00mn 2h00mn 4
Project Management for Engineers 30h00mn 1h0Omn / / 1hOOmn 1hOOmn 2
Capstone Project 11 30h00mn / / 1h00mn 1hOOmn 1h0Omn 2
Total Semester 3 645h00mn | 14h00mn | 5h00mn 13h00mn 32h00mn 11hO0mn | 30




W{ oo 23 58P 20

¢ Semester 4

® - Evaluation method
Teaching Unit (UE) Semester Personal % 2 Cowtinps dssessi et Final
workioad | Lectures g | & . Laboratory
work g Tutorials Exam
- Work

Core Teaching Unit (UEF) GEREE R S T
UEF2.2.1 150h00mn | 4h00mn | 2h00mn 2h00mn 8h00mn 2h00mn 6|6 Feie
Non Linear Control Systems 75h00mn 2h00mn | 1h0Omn 1hOOmn 4h00mn 1hOOmn 313 20% 60%
Optimal Control 75h00mn 2h00mn | ThOOmn 1h00mn 4h00mn 1h00mn 313 20% 20% 60%
UEF2.2.2 225h00mn | 5h30mn | 2h30mn 4h00mn 12h00mn 3h00mn 919
Advanced Al Techniques 67h30mn 1Th30mn / 2h00mn 3h30mn 1h0Omn 3 3
Advanced Navigation Systems 82h30mn 2h00mn | 1h30mn ThOOmn 4h30mn Th00mn 3|3 20% 20% 60%
Aerodynamics and Hydrodynamics 75h00mn 2h00mn | 1h0Omn Th0Omn 4h00mn ThO0Omn 313 20% 20% 60%
Methodology Teaching Unit (UEM) =5
UEM2.2.1 165h00mn | 4h00mn | 1h0Omn 3h00mn 8h00mn 3h00mn | 9 [ 9 |7 Saan e
Human-robot Interaction 60h00mn ThOOmn | 1ThOOmn 1h00mn 3h00mn 1h00mn 313 20% 20%
UAYV Flight Testing and Operations 60h00mn / / 2h00mn 2h00mn 2h00mn 3|3 / 100% /
Propulsion Systems 45h00mn 3h00mn / / 3h00mn / 313 / / 100%
Cross-disciplinary Teaching Unit :
(UET) : :
UET2.2.1 45h00mn 1h00mn / 1h00mn 2h00mn 1h00mn 3|3 = S Eh
Cybersecurity for Unmanned Systems 45h00mn  |* 1h0OOmn / 1h0Omn 2h00mn 1h00rmn 313 / 40% 60%
Discovery Teaching Unit (UED)
UED2.2.1 127h30mn | 1h30mn / 2h00mn 3h30mn 5h00mn | 3 | 3 Tl |
gfo"t:;;g;gj’ee““g and Rapid 37h30mn | 1h30mn | / 1h30mn hoomn | 1 [ 1| / 100%
Capstone Project 111 60h00mn / / 2h00mn 2h00mn 2h00mn 1] 1 / 100% /
Training Internship I1 30h00mn / / / / 2h00mn
Total Semester 4 712h30mn | 16h00mn | 5h30mn 12h00mn 33h30mn 14h00mn




Annexc de Parrété n° AO\'{( du L3 SLP, 075

portant Phabilitation de I’Ecole Nationale Supérieure de Technologie des Systémes Autonomes i assurer la formation du second cycle
en vue de Pobtention du dipldme d’ingénieur d’état en «Automatique» Spécialité «Unmanned Systems Navigation and Controly»
e  Semester §

Weekiy workload (15 weeks / Semester) 0 Evaluation method
: ’ S t . & | Q[ Continuous assessment )
Teaching Unit (UE) ; m:ls e; . Laboratory in-class Personal | = | & Final
workloa Lectures | Tutorials = | = . Laboratory
Work work work 2 | 7 | Tutorials Exam
- Work

Core Teaching Unit (UEF) ’_’-“ ; ; S = ": a!}'“_i ; .
UEF3.1.1 135h00mn | 4h00mn | 1h00mn 2h00mn 7h00mn 2h00mn | 8 | 8 [FEREAE RS
Advanced UAS Programming 75h00mn 1h0Omn | 1h0Omn 2h00mn 4h00mn 1h00Omn 4|4 20% 20% 60%“L|
FEnGAmental oF Aerspace 60h00mn | 3h00mn |/ / 3h00mn hoomn | 4 |4 | 7 / 100%
Engineering i
UEF3.1.2 165h00mn | 3h30mn | 3h00mn 2Zh30mn 9h00mn 2h00mn 6|6
g)‘;‘t’g‘n"sve“'c'es and Energy 82h30mn | 2h00mn | Th30mn 1h00mn 4h30mn hoomn | 3| 3| 20% 20% 60%
Reinforcement Learning 82h30mn 1h30mn | 1h30mn 1h30mn 4h30mn 1hOOmn 313 20% 20% 60%
Methodology Teaching Unit (UEM)
UEM3.1.1 120h00mn | 4h00mn | 1h0Omn 1h00mn 6h00mn 2h00mn | 6 | 6 g B
g}‘gg‘;:“b"““ sl ehuld-feet 60h00mn | 1h00mn | 1hOOmn |  1h0Omn 3h00mn hoomn | 3|3 | 20% 20% 60%
Unmanned Systems Practical Cases 60h00mn 3h00mn / 3h00mn 1h00mn

3 -

Cross-disciplinary Teaching Unit

UET3).1.I 90h00mn 2h00mn 2h00mn 4h00mn 2h00mn 6 |

E::gti;;‘:"sme 8 Bio-iniprred 45h00mn | 1hOOmn | 1h0Omn 2h00mn 1h00mn | 3 | 3

Industrial Automation 45h00mn 1h00mn / 1h0Omn 2h00mn 1h0Omn 3|3 / 40% 60%
Discovery Teaching Unit (UED)

UED3.1.1 165h00mn | 2h00mn /| -4ndomn” N, 6h00mn 5h00mn | 4 |4 | gl e
Training Internship 111 30h00mn / WA -V led " \AWE 2h00mn | 1 | 1 / 100% 0%
Capstone Project [V 105h00mn 1h00Omn / { ,;ff;ﬁhOOmﬁ'-': . 5h00mn 2h00mn 22 i 40% 60%
Q;:S:r';:" Commpnication # 30h00mn | 1hOOmn |/ \* \_& S0 thoomn hoomn | 1 | 1 / / 100%
Total Semester 5 675h00mn | 15h30mn | 5h00mm\| “F1h30nin. | 32000mn | 13h00mn | 30 | 30

s — /
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portant Ihabilitation de PEcole Nationale Supéricure de Technologie des Systémes Autonomes 2 assurer la formation du second cycle

en vue de Pobtention du dipldme d’ingénicur d’état en «Automatique» Spécialité «Unmanned Systems Navigation and Control»
e Semester 6

Ry Semester workload | Coefficients | Credits
Internship and Final Year Project. | |4 Weeks 420 h 30 30
Total (= |/14 Weeks:{~ =\ 420 h 30 30
3N



